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DUNGHEINRICH

Skladowanie palet na nowo zdefiniowane:
Bez modyfikacji. Bez kompromisow.

Model EAE / EAC 212a to kolejny krok w automatyzacji
intralogistyki. Napedzany inteligentnym oprogramowaniem — dla
procesow, ktore dziatajg dzis i mogg rosngc jutro.

Niezaleznie od magazynu czy produkcji, EAC 212a ptynnie
integruje sie z istniejgcy infrastrukturg i bezpiecznie porusza sie po
znanych uktadach — bez koniecznosci skomplikowanych
modyfikacji. Inteligentna nawigacja i elastyczne oprogramowanie
sprawiajg, ze automatyzacja jest tatwo dostepna i natychmiast
gotowa do uzycia.

Rezultatem jest rozwigzanie, ktére nie tylko zwieksza
wydajnosg¢, ale takze uwalnia potencjat: umozliwiajgc
stabilniejsze procesy, wiekszg przejrzystosc i intralogistyke, ktora
dynamicznie dostosowuje sie do Twojej firmy.
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Robot mobilny z masztem do podnoszenia w magazynach i na produkcji.

@@

Szybkie i tatwe dostosowanie
do Twoich procesow.

EAC 212a jest idealny dla
istniejgcych struktur i moze byc¢
zintegrowany bez kosztownych

modyfikacji dzieki
nawigacji opartej na konturach.

Odczaruj automatyzacje z nowym EAC 212a.

Wszechstronne
zastosowania.

Wozek obstuguje szeroki zakres
nosnikow tadunku i bezpiecznie
wspotpracuje z miejscami
sktadowania podtogowego,
przenosnikami paletowymi i
alejkami.

Skalowalnos¢ oznacza
przysztosé.

Projekty automatyzacji mogg
rozpoczgc sie na matg skale i
rozwijaC¢ wraz ze wzrostem firmy
dzieki elastycznym modelom
finansowania.
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Wszystko w jednym miejscu.

DANE PODSTAWOW
EAC 212a

Do 1200 kg

Do 1200 mm

Do 6 km/h

1300 mm (maks. dlugosc¢ uzytkowa)

Zintegrowany akumulator Li-ion z
automatycznym tadowaniem
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Detekcja tadunku: Nosniki tadunku wykrywane przez algorytmy Al.

Obstuga ftadunku

Nosniki tadunku sg wykrywane za pomocg kamer 3D, skanerow
laserowych i przetwarzania obrazu opartego na Al.

Umozliwia bezpieczne podnoszenie niedoktadnie recznie
ustawionych palet.

Zapewnia niezawodng manipulacje i niski wskaznik btedow.

DOSTEPNE

Nosniki tadunku

Obstugiwane sg nosniki tadunku/palety o wymiarach

Przyktad
F

1200x800mm. e _
Dodatkowe nosniki tadunku bedg stopniowo = = = =
dodawane w ramach ciggtego rozwoju Paleta EPAL 1 Paleta PaletaH1  Pojemnik kratowy

oprogramowania. CHEP Euro

Nosniki tadunku specyficzne dla klienta mogg byé Euro (DIN 15155/8)
testowane indywidualnie dla kazdego projektu.

Nos$nik tadunku

Wymiary

1200 x 800
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Najwazniejsze cechy produktu.

Elastyczne pobieranie palet dzieki wykrywaniu celu 3D
(kompensuje przesuniecie do £ 100 mm i skrecenie do = 10°).

System czujnikdw bezpieczenstwa 360° zapewnia bezpieczng
nawigacje w operacjach mieszanych z ludzmi i recznie
sterowanymi wozkami przemystowymi.

YUNGHEINRICH

Zintegrowany wyswietlacz dotykowy zapewnia czytelne
instrukcje

do szybkiego przywrocenia pracy w przypadku przerw.

Przeszkody wyzsze niz 70 mm sg niezawodnie wykrywane za
pomoca
rozpoznawania obiektow 3D i bezpiecznie omijane.

S (o1 T R—
Inteligentne zarz: sentrur

D

zintegrowanego akumulatora litowo-jonowego i systerr
tadowania.



Menedzer floty w chmurze.

JHMC Small Fleet
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Broker MQTT do komunikacji z
AMR i urzgdzeniami peryferyjnymi.

Zarzadzanie ruchem dla flot do 5
robotow AMR.

Bezpieczny hosting w chmurze
bez potrzeby wtasnego serwera.

Centrum operacyjne:
przeglgdarkowy interfejs do
monitoringu robotow i zadan.

Otwarte REST API do integracji z
systemami nadrzednymi, np.
WMS.
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Nawigacja
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Interfejs uzytkownika. Fleet

J | Operator - Logimat_2026_Version 2_20... [ LIv3 - latest ]

e87fd407-5d0a-467a-8ef4-31871e5237cf_... y
AMR: vehicle002 23:25:08 | vehicieopp NA-arcuiee

<«

Running
EKS Conveyor - MOVU

| vehicle002

10D

Current tasks in order

Time of order created

Pick at

vehicle003

Drop at
Pick at

Drop at

arculee_handover_EKS
PUCU_AKUULEE_M_ERD

parkingSpace01

;

b

Aasadad

, WA/ WA/WE_EKS_2
Missions (5) -

| chargin
e
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Automatyczne tadowanie akumulatora.

Automatyczne tadowanie posrednie

2
G

130 Ah Li-ion, w petni zintegrowany

Modut fadowania do tadowania bocznego
é Podczas kroétkich przerw Kontakt ze stacjg tadowania jest
[ miedzy zleceniami nawigzywany automatycznie, a robot
E,J transportowymi wozek kontynuuje zadania transportowe po
o automatycznie jedzie krotkim posrednim procesie tadowania.
E do stacji tadowania.
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Dane podstawowe: Jednostki fadunkowe.

OPIS JEDNOSTKI t ADUNKOWEJ

Odczaruj automatyzacje z nowym EAC 212a.

Maks. dtugosc¢ catkowita
L1

Maks. szerokos¢
catkowita W1

Maks. wysokos¢
catkowita H1

Dtugosc¢ L2
Szerokosé W2
Wysokos¢ H2
Wysokos¢ wjazdu H3
Szerokos¢ wjazdu W3
Maks. waga catkowita
Strona wjazdu

Strona wjazdu W / L

[mm]
[mm]
[mm]

[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[mm]
[ka]

Europaleta EPAL 1 [Inne typy palet]
1,250

850
2,100

1,200
800
144
100
600

1,200

Otwarty
W
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Twoj partner Jungheinrich.
Ponad 70 lat doswiadczenia i pasji do intralogistyki.

Szeroka oferta robotéw
mobilnych i rozwigzan
automatyzacji.

‘ T . wilasne jednostki
~ Wyprodukowano Globalna sie¢ .

: sprzedazy
w UE. serwisowa. bezposrednie;j.

,_ Wiodaca globalna firma intralogistyczna _x
50 > 1500 >6300 =

zainstalowanych robotow ,

w 1Y krajach

1AANN N
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technikow

Lat n mobilnych. serwisc’)w_ycl? na %‘
doswiadczenia J ;} | l catym swiecie.

w automatyzaciji.
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